ii


[image: image1.jpg]










Bu tezin tasarımı, hazırlanması, yürütülmesi, araştırmalarının yapılması ve bulgularının analizlerinde bilimsel etiğe ve akademik kurallara özenle riayet edildiğini; bu çalışmanın doğrudan birincil ürünü olmayan bulguların, verilerin ve materyallerin bilimsel etiğe uygun olarak kaynak gösterildiğini ve alıntı yapılan çalışmalara atfedildiğine beyan ederim.
İmza







                         :

Öğrenci Adı Soyadı





 :

ÖNSÖZ / TEŞEKKÜR
Bu çalışmada daha çok, sistemin denklemlerinin bilinmediği ve denetim parametrelerinin ancak küçük bir aralıkda değiştirilebildiği varsayımları altında, hedefe yöneltme tipindeki denetim problemi üzerinde durulmuştur. Bu amaçla, kaotik sistemin davranışını uygun bölgelerde modelleme fikrine dayanan işlemsel olarak zeki bir yöntem önerilmiştir. Daha sonra bu yöntem, kaotik sistemlerin fraktal doğası nedeniyle saçılmış verilerle eğitilmiş denetim sisteminin ürettiği yanlış çıkışları ortadan kaldırmak için bir kümelendirme algoritmasıyla geliştirilmiştir. Bu çalışmanın gerçeklenmesinde katkıda bulunan ……’ye te.şekkür ederim
	Şubat 2010

	Ad Soyad
(Herhangi bir Meslek)



İÇİNDEKİLER
                                                                                                                                                 Sayfa
xiÖZET


xiiiSUMMARY


11. GİRİŞ


11.1 Tezin Amacı


11.2 Literatür Özeti


21.3 Hipotez


32. BÜTÜNLEŞİK VERİ


32.1 Amaç


32.2 Internet Servis Ağları


42.3 Ağ Tabanlı Proje Geliştirilmesi


53. AKIM TAHMİNLERİ


53.1 Amaç


53.1.1 Yapay sinir ağları


63.1.2 Autoregressif modeller


63.1.3 Süreç tabanlı model: SWAT


83.1.4 Çok değişkenli analiz


113.2 Çalışma Alanı


113.3 Uygulama Verisi


134. GEREKLİ İSE BÖLÜM 4


134.1 Çalışmanın Uygulama Alanı


134.2 İkinci Derece Başlık Nasıl: İlk Harfler Büyük


134.2.1 Üçüncü derece başlık nasıl: ilk harf büyük diğerleri küçük


134.2.1.1 Dördüncü derece başlık nasıl: ilk harf büyük diğerleri küçük


14Beşinci derece başlık: dördüncü dereceden sonrası numaralandırılmaz


155. GEREKLİ İSE BÖLÜM 5


155.1 Çalışmanın Uygulama Alanı


155.2 İkinci Derece Başlık Nasıl: İlk Harfler Büyük


155.2.1 Üçüncü derece başlık nasıl: ilk harf büyük diğerleri küçük


155.2.1.1 Dördüncü derece başlık nasıl: ilk harf büyük diğerleri küçük


15Beşinci derece başlık nasıl: ilk harf büyük diğerleri küçük


176. SONUÇ VE ÖNERİLER


176.1 Çalışmanın Uygulama Alanı


176.2 İkinci Derece Başlık Nasıl: İlk Harfler Büyük


176.2.1 Üçüncü derece başlık nasıl: ilk harf büyük diğerleri küçük


176.2.1.1 Dördüncü derece başlık nasıl: ilk harf büyük diğerleri küçük


19KAYNAKLAR


23EKLER




KISALTMALAR
AIC
: Akaike Information Criteria

ANN
: Artificial Neural Network

App
: Appendix

BP
: Backpropagation

CGI
: Common Gateway Interface

ESS
: Error sum-of-squares

GARCH
: Generalized Autoregressive Conditional Heteroskedasticity
GIS
: Geographic Information Systems

HCA
: Hierarchical Cluster Analysis
Mbps
: Megabits per second

St
: Station

SWAT
: Soil and Water Assessment Tool

UMN
: University of Minnesota
TABLO LİSTESİ
Tablolar
21.1 : Tek satırlı ve kolonlar ortalanmış tablo.



 TOC \f B \h \z \t "Cizelge_FBE_Sablon_BolumII" \c 

42.1 : Tablo ismi örneği, sonda bitişi belirten nokta olması önerilir.



 TOC \f \h \z \t "Cizelge_FBE_Sablon_BolumIII" \c 

123.1 : Yatay sayfada birden fazla satırlı tablo isimlendirme:                            önemli nokta satırların aynı hizadan başlamasıdır.



144.1 : Tablo örneği.



 TOC \f F \h \z \t "Cizelge_FBE_Sablon_BolumV" \c 

165.1 : Beşinci bölümde bir örnek tablo.



 TOC \f F \h \z \t "Cizelge_FBE_Sablon_BolumVI" \c 

186.1 : Altıncı bölümde bir tablo.



 TOC \f F \h \z \t "Cizelge_FBE_Sablon_BolumEKLER" \c 

26A.1 : Ekler bölümünde tablo örneği.




ŞEKİL LİSTESİ
Şekiller
21.1 : Model yapıları.



32.1 : Üst yapılar.



 TOC \h \z \t "Sekil_FBE_Sablon_BolumIII" \c 

53.1 : Sinir hücresi, Çetin (2003) ten uyarlanmıştır.


73.2 : Birden fazla satırlı şekil isimlendirmesinde önemli nokta satırların aynı hizadan başlamasıdır.


83.3 : Örnek şekil ismi, sonda bitişi belirten nokta olması önerilir.


103.4 : Yatay tam sayfa şekil.



 TOC \h \z \t "Sekil_FBE_Sablon_EKLER" \c "Şekil" 

25A.1 : Bölgesel haritalar: (a)Yağış. (b)Akım. (c)Evapotranspirasyon …




SEMBOL LİSTESİ

σ
Akış katsayısı

ÖZET
RÜZGAR TÜRBİNLERİ

Bu çalışmada daha çok, sistemin denklemlerinin bilinmediği ve denetim parametrelerinin ancak küçük bir aralıkda değiştirilebildiği varsayımları altında, hedefe yöneltme tipindeki denetim problemi üzerinde durulmuştur. Bu amaçla, kaotik sistemin davranışını uygun bölgelerde modelleme fikrine dayanan işlemsel olarak zeki bir yöntem önerilmiştir. Daha sonra bu yöntem, kaotik sistemlerin fraktal doğası nedeniyle saçılmış verilerle eğitilmiş denetim sisteminin ürettiği yanlış çıkışları ortadan kaldırmak için bir kümelendirme algoritmasıyla geliştirilmiştir.
Kaosun mühendislik açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir başarım elde edilebilir. Fakat sisteme bağlı olarak, sistemin yerel denetim bölgesine gelene kadar geçen zaman çok uzun olabilir ve hedefe yöneltme gerekli hale gelir. Hedefe yöneltme, sistemi mümkün olan en kısa zamanda yerel denetim bölgesine götürülmesi işidir.
Anahtar Kelimeler: Rüzgar Türbini, Kaotik Sistem

1.  GİRİŞ
Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir. Fakat sisteme bağlı olarak, sistemin yerel denetim bölgesine gelene kadar geçen zaman çok uzun olabilir ve hedefe yöneltme gerekli hale gelir. Hedefe yöneltme, sistemi mümkün olan en kısa zamanda yerel denetim bölgesine götürülmesi işidir.
1.1 Tezin Amacı
Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir.
1.2 Literatür Özeti
Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir. Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir. Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir. Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir. Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir. Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir.
 SHAPE  \* MERGEFORMAT 
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Şekil 1.1 : Model yapıları.
1.3 Hipotez
Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir. 
Tablo 1.1: Tek satırlı ve kolonlar ortalanmış tablo.
	Kolon A
	Kolon B
	Kolon C
	Kolon D

	Satır A
	Satır A
	Satır A
	Satır A

	Satır B
	Satır B
	Satır B
	Satır B

	Satır C
	Satır C
	Satır C
	Satır C


Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir. Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir. Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir. Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir. Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir.
2.  AKIM TAHMİNLERİ
2.1 Amaç
Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir. Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir. Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir.
Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir. Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir.
2.1.1  Yapay sinir ağları
Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir.….
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Şekil 3.1 : Sinir hücresi, Çetin (2003) ten uyarlanmıştır.
Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir.
Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir. Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir.
At vero eos et accusam et justo duo dolores et ea rebum. Stet clita kasd gub rgren, no sea takimata sanctus est  Lorem ipsum dolor sit amet, consetetur sadipscing elitr,  sed diam nonumy eirmod tempor invidunt ut lab  ore sit et dolore magna.

Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir. Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir.
2.1.2  Autoregressif modeller
Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir. Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir. (3.1).
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Parametreler tek tek açıklanır.
2.1.3  Süreç tabanlı model: SWAT
Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir. Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir.
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Şekil 3.2 : Birden fazla satırlı şekil isimlendirmesinde önemli nokta
satırların aynı hizadan başlamasıdır.
Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir. Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir. Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir.
2.1.4  Çok değişkenli analiz
Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir. Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir. Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir. Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir. Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir.

[image: image6]
Şekil 3.3 : Örnek şekil ismi, sonda bitişi belirten nokta olması önerilir.
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Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir. Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir. Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir.
Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir. Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir. Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir. Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir.
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Şekil 3.4 : Yatay tam sayfa şekil
2.2 Çalışma Alanı
Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir. Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir.
Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir. Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir.
2.3 Uygulama Verisi
Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir. Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir. (Nelson, 1988).

Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir. Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir. [1].

Nelson (1988) analized lorem ipsum dolor sit amet, consetetur sadipscing elitr,  sed diam nonumy eirmod tempor invidunt ut labore et dolore magna aliquyam erat, sed diam voluptua. At vero eos et accusam et justo duo dolores et ea rebum. 
Tablo 2.1: Prof.Dr. Galip G. TEPEHAN  Yatay sayfada birden fazla satırlı tablo isimlendirme: 
                          önemli nokta satırların aynı hizadan başlamasıdır.
	Parametre

	Kolon 2

	Kolon 3


	Kolon 4
	Kolon 5

	
	
	
	Alt kolon
	Alt kolon
	Alt kolon
	Alt kolon
	Alt kolon

	Satır 1
	-7.680442
	7.6986348
	0.00
	0.00
	0.00
	12
	12

	Satır 2
	140
	-
	0.50
	0.00
	0.00
	0
	0

	Satır 3
	37.174357
	37.16192697
	0.00
	0.00
	0.00
	0
	24

	Satır 4
	140
	-
	0.50
	0.00
	0.00
	0
	0

	Satır 5
	37.174357
	37.16192697
	0.00
	0.00
	0.00
	0
	24

	Satır 6
	140
	-
	0.50
	0.00
	0.00
	0
	0

	Satır 7
	37.174357
	37.16192697
	0.00
	0.00
	0.00
	0
	24

	Satır 8
	140
	-
	0.50
	0.00
	0.00
	0
	0

	Satır 9
	37.174357
	37.16192697
	0.00
	0.00
	0.00
	0
	24

	Satır 10
	140
	-
	0.50
	0.00
	0.00
	0
	0

	Satır 11
	37.174357
	37.16192697
	0.00
	0.00
	0.00
	0
	24

	Satır 12
	140
	-
	0.50
	0.00
	0.00
	0
	0

	Satır 13
	37.174357
	37.16192697
	0.00
	0.00
	0.00
	0
	24

	Satır 14
	140
	-
	0.50
	0.00
	0.00
	0
	0

	Satır 15
	37.174357
	37.16192697
	0.00
	0.00
	0.00
	0
	24



3.  SONUÇ VE ÖNERİLER
Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir.
3.1 Çalışmanın Uygulama Alanı
Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir.
3.2 İkinci Derece Başlık Nasıl: İlk Harfler Büyük
Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir.
3.2.1  Üçüncü derece başlık nasıl: ilk harf büyük diğerleri küçük

Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir. 

3.2.1.1 Dördüncü derece başlık nasıl: ilk harf büyük diğerleri küçük
Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir.
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Şekil 6.1 : Altıncı bölümde bir örnek şekil.
Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir.
Tablo 6.1: Altıncı bölümde bir tablo.
	Kolon A
	Kolon B
	Kolon C
	Kolon D

	Satır A
	Satır A
	Satır A
	Satır A

	Satır B
	Satır B
	Satır B
	Satır B

	Satır C
	Satır C
	Satır C
	Satır C


Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir.
Kaosun kontrol mühendisliği açısından istenmeyen bir davranış şekli olmasına rağmen, yerel olarak kararlı hale getiren yöntemlerle kabul edilebilir bir performans elde edilebilir. 
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Şekil A.1 : Bölgesel haritalar: (a)Yağış. (b)Akım. (c)Evapotranspirasyon …

Tablo A.1: Ekler bölümünde tablo örneği.

	Kolon A
	Kolon B
	Kolon C
	Kolon D

	Satır A
	Satır A
	Satır A
	Satır A

	Satır B
	Satır B
	Satır B
	Satır B

	Satır C
	Satır C
	Satır C
	Satır C
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