
MÜHENDİSLİK MEKANİĞİNDE TEMEL KURALAR VE ÇOK KULLANILAN FORMÜLLER 

Vektörlerde çarpım: 
A��⃗ . B��⃗ = A. B. Cosθ 
ı⃗. ı⃗ = ȷ⃗. ȷ⃗ = k�⃗ . k�⃗ = 1 
ı⃗. ȷ⃗ = ı⃗. k�⃗ = k�⃗ . ȷ⃗ = 0 
A��⃗ × B��⃗ = C�⃗  ⇒ C = A. B. Sinθ 
A��⃗ × B��⃗ = −(B��⃗ × A��⃗ ) 
ı⃗ × ȷ⃗ = k�⃗  
ȷ⃗ × ı⃗ = −k�⃗  
ı⃗ × ı⃗ = 0 

Birim vektör (𝐮𝐮��⃗ ): 

u�⃗ = V��⃗

V
⇒ V��⃗ = V. u�⃗

𝐕𝐕��⃗  vektörünün Δ eksenindeki izdüşümü (𝐕𝐕��⃗ 𝚫𝚫): 
V��⃗ Δ = VΔ. u�⃗ Δ = �V��⃗ . u�⃗ Δ�. u�⃗ Δ 

Konum vektörü: 
AB�����⃗ = (xB − xA)ı⃗ + (yB − yA)ȷ⃗ + (zB − zA)k�⃗  
AB = �(xB − xA)2 + (yB − yA)2 + (zB − zA)2 

u�⃗ AB =  
AB�����⃗
AB

Moment: 
M = F. d   (d: kuvvet doğrultusundan moment 
alınan noktaya dik uzaklık) 

Statik denge şartları: 
Bileşke kuvvet R��⃗  = 0,   Bileşke moment M���⃗  = 0

Matris determinant yöntemi ile vektörel çarpım: 

Doğrultman kosinüsleri: 
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