Laplace Déniisiimii ve Uygulamalari

Alistirmalar
1. Asagidaki fonksiyonlarin Laplace déniisiimlerini bulunuz.
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2. Asagidaki periyodik fonksiyonlari “Birim Basamak Fonksiyonu” veya “Dirac Delta
Fonksiyonu” tiiriinden ifade ediniz ve Laplace déniisiimlerini bulunuz.
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3. Asagidaki fonksiyonlarin ters Laplace déniisiimlerini bulunuz.
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4. Asagidaki fonksiyonlarin ters Laplace déniisiimlerini konvoliisyon integralini kullanarak
bulunuz.
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5. Asagidaki diferansiyel denklemleri Laplace déniisiimiinii kullanarak ¢éziiniiz.
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